Prototype alat pengupas biji mente

berbasis mikrokontroler by Makung, Vinsensius Alfiano Pion
PROTOTYPE ALAT PENGUPAS BIJI MENTE 
BERBASIS MIKROKONTROLER 
SKRIPSI 




VINSENSIUS ALFIANO P. M. 
5103002048 
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
FAKULTAS TEKNIK 
UNIVERSITAS KA TOLIK 






,,! 0), r-- ;2';D; 
--' FTP--
PROTOTrPE ALAT PENGUPAS BI]I MENTE 
BERBASIS MIKROKONTROLER 
SKRIPSI 
OIAJUKAN KEPAOA. FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS KATOllK 
WIDYA MANDALA SIJRABAYA UNTUK MEMENUHI 
SEBAGIA.N PERSYARATAN MEMPEROLEH GELAR 
SARJANA TEKNIK JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
Oleh : 
VINSENSIUS ALFIANOP. M. 
5103002048 








Skripsi dengan judul "PROTOTYPE ALAT PENGUPAS BIJI MENTE 
BERBASIS MIKROKONTROLER " yang disusun oleh mahasiswa: 
• Nama 
• NRP 
: Vinsensius Alfiano Pion Makung 
: 5103002048 
• Tanggal ujian : 28 Maret 2007 
dinyatakan telah memenuhi sebagian persyaratan kurikulum Jurusan T eknik Elektro 
guna memperoJeh gelar Sarjana Teknik bidang Teknik Elektro. 
Pembimbing L 
Theresia Y uliati Ssi MT 
NIK. 511.99.0402 
Ketua, 




Ant~ius Wibowo, ST, MT. 
NlK. 511.02.0545 
Dekan Fakultas Teknik 
Dewan Penguji, 
~-=l=llL 
Jr. Rasional Sitepu, M. Eng. 
NIK. 511.89.0154 
K<IromgIm: 
Dalam hal de>lllIlpenguji, 
- Ketua adalab dosen yang bertindak: sebagai ketua penguji skripsi 
Surabaya, April 2007 
Pembimhing IL 




Theresia Yuliati, Ssi, MT 
NIK. 5] 1.99.0402 
f~ Jr.R~ 
NIK. 511.69.0014 
Ketua Jurusan Teknik Elektro 
J 
I y-1---" 
Ir. AF.L. T obing, M T. 
NIK. 511.87.0130 
- Sclm:Iaris adolah dooen ~ bertindak sebogai pembimbing/pembimbing I skripsi 
- Anggru. adolab dooen yang bertindak ,.,bagai angg<>Ia penguji skripsi 
ABSTRAK 
Prototype alat pengupas biji mente berbasis mikrokontroler adalah salah 
satu alat elektronika yang berfungsi untuk mengupas biji mentc sccara olomafis 
sehingga kinerja manusia menjadi lebih mudah untuk mengupas bij mente. 
Pada alat tersebut digunakan 3 buah motor DC yang bcrfungsi untuk 
mengatur biji menl:, dan rangkaian motor yang digunakan adalah rangkaian motor 
DC J arah dan 2 arah, dan sebuah pllel/lIlati!.. untuk memeeahkall biji mente, 
rangkaian mikrokontn,lcr AT89S5 I yang berfungsi sebagai pengolah data, 
rangkaian pemancar dan penerima yang digunakan sebagai rangkaian sensor 
cahaya, rangkaian sensor eahaya berfungsi untllk mendeteksi adanva biji mente 
pada tempat penampungan bij i mente. 
Untuk mempennudah pengupasan biji merile perlu dilakukan pengeringan 
dengan cara menjemur biji mente di bawab sinar matahari. KCllnggulan pada alat 
tcrsebut tidak banyak mcnggunakan tcnaga manllsia dan dapat mengllpas biji 
mente secara otomutis, dimana kinerja alat dapat rnenurljukkan performa 
terbaiknya pacta kkanan 5,5 bar. 
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